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Genel Bilgiler

Sinirlari beyaz gizgiler ile 6dnceden belirlenmis olan siyah zemine sahip bir
alan icerinde 10 cm ‘den daha kisa materyalleri toplamak i¢in programlanmis
bir robottur. Oniinde bulunan iki sensor gérmis oldugu engelin ¢dp olup
olmadigini bize soyler. Ayrica gorevini tamamladiginda toplamis oldugu ¢opleri
yine alan icerisinde bulunan 10 cm’den yliksek bir ¢op kutusuna bosaltir.

Mekanik Ozellikler

Sistemimiz 6n sag ve solda olmak lizere 2 adet DC Motor ve arka kisimda
bulunan bir bilyeli sarhos teker ile ileri saga sola diferansiyel hareket
gerceklestirmektedir. Uzerinde bulunan 5 adet servo motor ile de kollarini ve
damper kismini hareket ettirmektedir. Kasa tasarimi pleksiglass ile lazer kesim
sonucu Uretilmis ve montaji yapilmistir. Damper kismi sert mukavva ile
olusturulmustur. Engelleri tanimak icin MZ — 80 Dijital Endustriyel Cisim
Algilama Sensorleri kullanilmistir ve yerde bulunan beyaz sinirlari algilamak icin
Cny70 kontrast sensori bulunmaktadir . Enerji kaynagi olarak 2 adet 7.4 V Li-po
pil kullaniimistir.

Elektronik Ozelliklier

Sensorlerden gelen verileri islemek, dc motor ve servo motor
hareketlerini kontrol etmek icin Arduino Uno Board ( Atmel Atmega328p



microcontroller ) kullaniimistir. Motor sirici olarak L293B entegresi
bulunmaktadir ve motor kontrol devresi yine bizim tarafimizdan tasarlanip
dretilmistir.

Yazilimsal Ozelliklier

Arduino Uno Board programlamak icin arduino 1.0.5 yazilimi ve dili
kullaniimigtir.

Search fonksiyonu devam ederken 6nde bulunan iki sensor ile cisim
algilama ve cisimin ¢op mi yoksa ¢6p kutusu mu oldugu algilaniyor, ayni
zamanda kontrast sensorleri ile beyaz ¢izgi olmadigi yani sinirlarin gegilmedigi
kontrol ediliyor. Eger ¢cop gorulir ise kollar calismaya basliyor ve 6nilinde
bulunan ¢6pu toplayip arka kisimda bulunan damper’e bosaltiyor. Belli sayida
cOp topladiktan sonra ¢op kutusunu gérdigiinde arkasini dontyor, arkada
bulunan sensorler ile ¢op kutusu arkada oldugundan emin olunuyor ve damper
bosaltiliyor

Projenin Tasarimi




Projenin Donanim Bilgileri

e 2 Adet DC Motor

e 5 Adet Servo Motor

e MZ-80 Endustriyel Sensorler
e CNY70 Kontrast Sensoru

e Arduino Uno Board

e Motor Surucu Devresi

e 2 Adet 7.4 Volt Lipo Pil

e Pleksiglass Kasa Parcalari

Sonug

Robotik bir sistemin insanlari yaptig kiictik capta bir isi tamamen otonom
bicimde yapabilecegini ve insan hayatinda nasil kolayliklar saglanabilecegi
yonunde bize fikir veren bir proje oldu. Gelistirildigi takdirde blyuk ¢aph
sistemler ile daha efektif sekilde kullanilabilecek olan sistem hayatimiza yavas
yavas entegre olan robotik ve otomasyon sistemlerinin ilerleyisini ve yararlarini
gozler 6ngne seriyor.

Proje Videosu

Cop Toplayan Robot ;
https://www.youtube.com/watch?v=BIPPkgXQrrY&feature=youtu.be



https://www.youtube.com/watch?v=BIPPkqXQrrY&feature=youtu.be




